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Unidades curriculares indice de Matérias

(CP1) - Principios fisicos da pneumatica.

(CP2) - Atuadores Pneumaticos: cilindros, motores, garras e tecnologia de vacuo.

(CP3) - Valvulas Pneumadticas: direcionais, de blogueio, de pressdo e fluxo.

(CP4) - Comando Pneumdtico, Método de Cascata.

(CP5) - Fundamentos de comando elétrico industrial.

Electropneumatica (CP6) - Simbolos normalizados DIN/ISO 1219 e 5599.

(CP7) - Comando Electropneumdtico, Método de Karnaugh.

(CP8) - Alternativas de substituicdo em caso de avarias. Medi¢do de caudal e pressdo.
(CP9) - Simulagdo e aplicagBes praticas de sistemas pneumaticos e electropneumaticos.

1. Pneumatica e

(CP1) - Tecnologia dos materiais elétricos.

(CP1) - Aparelhagem de comando.

(CP2) - Sobreintensidade.

(CP3) - Protegdo contra sobrecargas e contra curto-circuitos.

2. Maquinas Elétricas e (CP4) - Esquema de comando e poténcia.

(CP5) - Desenvolvimento de esquemas em comando e em poténcia.

(CP6) - Introdugdo as Mdaquinas Elétricas Rotativas

(CP7) - Variagdo eletrénica de velocidade.

(CP8) - Operadores digitais. Parametros. Codigos de erros.

(CP9) - Acionamento de motores assincronos trifasicos com variador de velocidade.

Acionamentos Industriais

(CP1) - Introdugdo a Automacgao Industrial.

(CP1) - Sensores industriais.

(CP2) - Atuadores industriais.

3. Automagdo Industrial (CP3) - Diagrama funcional GRAFCET.

(CP4) - Autématos programaveis (PLC).

(CP5) - Redes de comunicagdo industriais, redes de campo.
(CP6) - Supervisdo de processos industriais (HMI, SCADA).

(CP1) - Instrumentagdo e Controlo Industrial.
(CP1) - Conceitos e medigGes.

4. Instrumentagéo e Controlo (CP2) - Sensores e transdutores.

(CP3) - Condicionamento de sinal.

(CP4) - Controladores ON/OFF e PID.

(CP5) - LabVIEW e NImyDAQ.

Industrial

(CP1) - CondigGes de seguranca e de funcionamento do robé.
(CP1) - Descri¢do do equipamento.

(CP2) - Interface I/O com periféricos.

(CP3) - Cinemidtica do robd.

(CP4) - Acionamento manual do robé.

5. Robdtica Industrial (CP5) - Acionamento automatica do robd.

(CP6) - Calibragdo de ferramentas de manipulagdo.
(CP7) - Sequenciamento de programas.

(CP8) - Posicionamento no espaco tridimensional.
(CP9) - Alarmes e procedimentos de backup.
(CP10) - Simulagdo e execugdo de aplicagdes.

(CP1) - Introdugdo a robética colaborativa.

(CP1) - Configuragéo inicial e da GUI.

(CP2) - Configuragdes da ferramenta.

(CP3) - Interface I/O e cablagem.

(CP4) - Configuragdo de comunicagdes.

6. Robdtica Colaborativa (CP5) - Programacdo.

(CP6) - Tipos de movimento: livre, linear, circular.
(CP7) - Comandos basicos.

(CP8) - Auto Start: configuragdo, programa e origem.
(CP9) - Manutengdo.

(CP10) - Simulagdo e execugdo de aplicagdes.

(CP1) - Apresentacdo dos sistemas Talk2M, M2Web, Cosy, Flexy.
(CP2) - Acesso remoto com eBuddy, eCatcher, eVCom.

(CP3) - Configuragdo e funcionamento do servigo Talk2M.

(CP4) - Configuragdo do Cosy, ligagdo a Internet e ao Talk2M.

(CP5) - Opgdes avangadas de configuragdo.

(CP6) - Gestdo de utilizadores Talk2M.

(CP7) - Configuragdo de um Flexy 3G.

(CP8) - Aplicagdes praticas de manutengdo remota de PLC's e HMI’s.

7. Acesso Remoto IloT




