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SOBRE A EDITORA

A PublindUstria assume como missdo estratégica a actividade
comunicacional vocacionada para a Industria Transformadora.
Entre os nossos produtos comunicacionais destacamos a edigdo de
revistas técnico-cientificas, uma actividade edirorial que iniciamos
e vimos a aprofundar desde ha 20 anos.

SOBRE O LIVRO

A edicdo de livros técnicos e manuais universitdrios é uma area de
negdcios emergente, um desafio e uma prova do envolvimento da
Publindustria, com os técnicos e cientistas portugueses. Estamos
apostados em ocupar o reduzido nicho de mercado do livro técnico,
nos mais diversos dominios da ciéncia e tecnologia, que contenham
uma forte componente pedagdgica e/ou formativa.

Este livro é o resultado de um trabalho desenvolvido pelos autores
ao longo de varios anos de ensino na area de Automacao e, talvez
por isso, o seu caracter fundamentalmente didactico. Destina-se,
pois, particularmente a alunos dos cursos de Engenharia Mecanica
e Electrotecnia, a profissionais na drea da Automagdo Pneumitica,
bem como a todos aqueles que, de algum modo, estdo ligados a
area da pneumatica.

SOBRE OS AUTORES

Neste livro sdo focadas as principais técnicas de comando de
sistemas pneumaticos, recorrendo sempre que possivel a software de
simulagdo, de forma a tornar mais simples e atractiva a sua completa
compreensdo. Os temas relacionados com a produgao, tratamento
e dimensionamento de redes de distribuicdo do ar comprimido sdo
também abordados nesta nova edigao.
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